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3.4 -Visualizzazione errori
Error list » Affichage des erreurs « Fehleranzeige * Visualizacién errores

' (Lampeggiante ¢ Flashing

L]

(rosso /Fr'l'élcb | Clignotant « Blinkend ¢ Intermitente)
RUN / WARNING (ON)
(giallo / yellow)

La cancellazione del codice avviene in modo automatico quando I'errore viene eliminato.
The code deletion happens automatically when the error is cleared.

L'effacement du code se fait en automatique lors que l'erreur est eliminé.

Die Léschung des Codes erfolgt automatisch sobald der Fehlers geléscht wird

La cancelacion del cédigo se produce automaticamente cuando se elimina el error.

EO

Nessun errore « No error * Aucune erreur « Kein Fehler « Ningun error

E1

Errore per codice in ingresso non riconosciuto (es. Gray o 7 segmenti non riconosciuto)
Unknown input protocol error (e.g. Gray or 7 unrecognised segments)

Erreur protocole d'entrée imcommu (ex Gray ou 7 segments non reconnus)

Fehler von Eingang-Code nicht erkannt (z.B. Gray oder 7 Segmente)

Error por cddigo en entrada no reconocido (ej. Gray o 7 segmentos no reconocido)

E2

Il check di verifica dei dati € errato: ripristinare la configurazione di default

Data check result is wrong: enter default settings again.

Le check de vérification des donné est inexact: rétablir la configuration du default.

Der Nachpriifungs-Check der Daten ist nicht korrekt: die Default Konfiguration riickstellen

El check de verificacion de los datos esta errado: restablecer la configuracion de predefinido

E3

Errore input MEA o AUTINOR non valido (le caratteristiche del segnale non sono riconosciute)
Invalid MEA/AUTINOR input error (unrecognised signal characteristics)

Erreur entrée MEA ou AUTINOR non valable (les caractéristiques du signal ne sont pas reconnues)
Fehler Input MEA oder AUTINOR ungiiltig (die Eigenschaften des Signals wurden nicht erkannt)
Error input MEA 0 AUTINOR no valido (las caracteristicas del sefial no se reconocen)

E4

Errore MEA AUTINOR codice non ricevuto (sono trascorsi 3 secondi senza che sia stato riconosciuto un segnale)
MEA AUTINOR no signal error (where 3 seconds pass without a signal being recognised)

Erreur MEA AUTINOR pas de signal (3 secondes se sont écoulées sans que le signal ne soit reconnu)

Fehler MEAAUTINOR no signal (es sind drei Sekunden vergangen, ohne dass ein Signal erkannt wurde)

Error MEAAUTINOR no signal (transcurrieron 3 segundos sin que se reconozca un sefial)

E5

Lettura sensore posizione non valida « Error in reading sensor « Ereur lecture du capteur « Fehler Ablesung des
Magnetschalters ¢ lectura sensor de posicién no valida

E6

Sensore di posizione in attesa reset (posizione non definita) « Position sensor waiting for reset (position not settled) ¢
Détecteur de position en attente reset (position non définie) « Positions-Sensor in RESET Wartezeit (Position nicht
definiert) « Sensor de la posicién en espera de reinicializacion (posicion no definida)

E8

Alimentazione insufficiente per funzioni di salvataggio dati « Insufficient supply for data save functions ¢ Alimentation
insuffisante pour enregistrement données * Ungentigende Versorgung um Daten zu speichern « Alimentacion no suficiente
para copia de seguridad de los datos

E9

Errore generico non precisato (es.: programmazione della visualizzazione con errore attivo) « Unidentified generic error
(ex.: programming a view with an active error) « Erreur générique non précisé (ex : programmation de la visualisation avec
erreur actif) « Allgemeiner Fehler nicht spezifiziert ( z. B. : Programmierung der Anzeige mit aktivem Fehler) « Error
genérico no especificado (ej: programacion de la visualizacion con el error activo) @
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3.3.6 -Impostazioni prima visualizzazione INDICE - INDEX
First visualization setting « Premiére visualisation « Einstellungswerk erster Anzeigel « INDEX - INHALT - INDICE
Impostacion primera visualizacion

Solo "1 filo per piano”, "codice Gray" e "codice binario"
"1 line perfloor", "Gray code" and "binary code" only

Seulement "1 fil par niveau", "code Gray" et "code binaire"
Nur "1 Draht je Etage", "Gray code" und "Binar-code"

Solo "1 hilo por piso", "coédigo Gray" y "cédigo binario” ’&‘ (lT)
% 1. Descrizione del prodotto pag. 5
2. Collegamenti pag. 8
3. Programmazione pag. 25
EN)
NO DATA (
SAVING 1. Product description pag. 5
2. Connections pag. 8
3. Programming pag. 25
(FR)
1. Description du produit pag. 5
2. Branchements pag. 8
1X 3.  Programmation pag. 25
(DE)

PRG o PRG _ | s/ ADV PRG 1. Produk_t_beschreibung pag. 5
: N - e 2. Anschliisse pag. 8
: B%/ ~ Z foud? 3.  Programmierung pag. 25

GO G1 (ES)
‘7/ 1. Descripcién del producto pag. 5
2. Conexiones pag. 8
3. Programacion pag. 25

Default -> GO0 =

Piano piu basso
Lowest floor/Niveau le plus bas
Untere etage / Piso mas bajo

G1=
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3.3.5-Risparmio energetico
Energy saving * Energie-Sparfunktion « Ahorro energético

- Indicare il tempo per I'attivazione della funzione "risparmio energetico"
- Indicate the activation time “energy saving” function

- Indiquer le temps pour I'activation de la fonction "energy saving"

- Aktivierungszeit eingeben fiir die "Energie-Sparfunktion"

- Introduzca el tiempo para activar la funcion de "ahorro energético”

PRG

i

NO DATA
SAVING

N | 7 ADV PRG

ecee eoe ecee eoe g TIITI

PRG

PRG i
) 2
4@2 s

4X FO + F6

FO = Funzione disabilitata: Alimentare l'ingresso LP (§ 2.6) per comandare la funzione da altro dispositivo
Disabled function: Supply the LP input (§ 2.6) to command the function from other unit
Fonction désactivée: Alimenter I'entrée LP (§ 2.6) pour gérer la fonctin d'un autre dispositif
Funktion deaktiviert: Eingang LP (§ 2.6) versorgen, um die Funktion von einem anderen Gerét aus bedienen zu kénnen
Funcion desactivada: Alimentar la entrada LP (§ 2.6) para controlar la funcién de otro aparado

E; ; ;8 2:2 L'ingresso LP (§ 2.6) NON va alimentato

F3 = 30 min. The LP input (§ 2.6) must NOT be connected to the power supply
F4 = 40 min. L'entrée LP (§ 2.6) NE DOIT PAS étre alimentée

F5 = 50 min. Der Eingang LP (§ 2.6) darf nicht versorgt werden

F6 = 60 min. La entrada LP (§ 2.6) NO tiene que ser alimentada
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3.3.4-Modo offset
Offset mode « Mode décalage » Modus des Offsets « Modo offset

gjé

___________________________ E _X_l'[_ -ono. .-
o NO DATA
! o SAVING
T PRG T
(O]
3 X g (1]
DA'FAxs:AVING
L 23 3x
o
@
N s
PRG s _ ADV PRG Y
E ~ -oos
g7 g
3X DO D1
Default -> D0 = Offset negativo  Negative offset - Décalage négatif + Offset negativ « Offset negativo
D1 = Offset positivo * Positive offset « Décalage positif « Offset positiv * Offset positivo

(vedere ancheil §3.3.1)
(Seealso§3.3.1)

(voir également§3.3.1)
(Sieheauch §3.3.1)
(véase también § 3.3.1)
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DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

PRODUCT DESCRIPTION « DESCRIPTION DU PRODUIT
PRODUKTBESCHREIBUNG « DESCRIPCION DEL PRODUCTO

|T) Gli encoder DEUM.EO8 e DEUM.M16 consentono di collegare i display seriali programmabili DMG ed il
sintetizzatore vocale CARUSO ad ogni tipo di quadro di manovra.

Le caratteristiche principali dei dispositiviDEUM.E08 e DEUM.M16 sono:

- Alimentazione: 12/24V dc (DEUM.E08), 12/120V ac/dc (DEUM.M16)

- Collegamento su bus seriale DMG 4 fili

- Gestionefinoa 8 ingressi (DEUM.E08) o fino a 16 ingressi (DEUM.M16)

- Possibilita di gestire autonomamente un kit di sensori di posizione indipendente dal quadro di manovra.
L'encoder puo cosi fornire la posizione della cabina, la direzione di marcia e |'avvio dei messaggi di piano.

EN) DEUM.E08 and DEUM.M16 encoders allow DMG programmable display series and CARUSO voice
synthesiser to be connected to all types of control panels.

The main specifications of the DEUM.E08 and DEUM.M16 are as follows:

- Power supply: 12/24V dc (DEUM.E08), 12/120V ac/dc (DEUM.M16)

- Seriallink with DMG's 4-wire bus

- Upto8(DEUM.E08)or 16 (DEUM.M16) inputs.

- Possibility to automatically manage a floor detection kit independent from the control panel. The encoder can
thus provide details about the position of the car, its direction and send floor messages.

FR) Les encodeurs DEUM.EO8 et DEUM.M16 permettent de brancher les afficheurs série programmables
DMG et le synthétiseur vocal CARUSO sur n'importe quel type d'armoire de monoeuvre.

Les principales caractéristiques des dispositifs DEUM.E08 et DEUM.M16 sont:

- Alimentation: 12/24V dc (DEUM.E08), 12/120V ac/dc (DEUM.M16)

- Liaison série 4 fils DMG

- Possibilité de gérerjusqu'a 8 (DEUM.E08) ou 16 entrées (DEUM.M16)

- Possibilité de gérer de fagon autonome un kit de capteurs de position indépendant de I'armoire de manoeuvre
L'encodeur peut alors fournir la position de la cabine, la direction de marche et l'envoi des messages d'étage.

DE) Die Encoder DEUM.E08 und DEUM.M16 gestatten das AnschlieRen der programmierbaren digitalen
Displays von DMG und des Sprachcomputers CARUSO an Steuertafeln aller Art.

Die Haupteigenschaften der Encoder DEUM.E08 und DEUM.M16 sind:

- Speisung: 12/24V dc (DEUM.E08), 12/120V ac/dc (DEUM.M16)

- 4 Ader serielle DMG-bus Verbindung

- Steuerung von bis zu 8 (DEUM.E08) oder bis zu 16 (DEUM.M16) Eingangen

- Méglichkeit Schachtkopierungssensoren unabhangig von der Steuerung zu fihren.

Der Encoder kann so die Position der Kabine, die Fahrt und die Aktivierung der Etagenmeldung liefern.

ES) Losencoder DEUM.E08 y DEUM.M16 permiten conectar los indicadores seriales programables DMG y el
sintetizador vocal CARUSO a cada tipo de cuadro de maniobra.

Las caracteristicas principales de los dispositivos DEUM.E08 y DEUM.M16 son:

- Alimentacion: 12/24V dc (DEUM.E08), 12/120V ac/dc (DEUM.M16)

- Conexioén con bus serie de DMG 4-hilos

- Gestion hasta de 8 entradas (DEUM.E08) o hasta de 16 entradas (DEUM.M16)

- Posibilidad de gestionar autbnomamente un conjunto de sensores de posicion independiente del cuadro de maniobra.
El encoder puede de este modo suministrar la posicion de la cabina, la direccién de marcha y el inicio de los mensajes de

piso.
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1.1 - Caratteristiche tecniche

Technical specifications ¢ Caractéristiques techniques ¢ Technische Eigenschaften

Caracteristicas técnicas

Alimentazione * Power supply

Alimentation « Speisung * Alimentacion 12/24V de
Assorbimento max
Max. absorbed power * Absorption maxi 50 mA max

Max. Aufnahme * Absorcién max.

Dimensioni * Dimensions
Abmessungen « Dimensiones

100x115x40 mm

Peso « Weight
Poids * Gewicht * Peso

150 gr.

Fissaggio * Fixing
Fixage * Befestigung * Fijacion

Fissaggio a scatto su guida DIN + Snap fixings on DIN rails « Fixation par clipsage sur
guide DIN « Einrastbefestigung auf DIN-Schiene * Fijacion a presion en guia DIN

Alimentazione ingressi di posizione

Power SUpp|y pOSitiOn input DEUM.E08 12/24V dc COM+ / COM -
Alimentation entrées de position
Speisung Positionseingange Optoisolati » Opto-insulated
Alimentacion entradas de posicién DEUM.M16 121120V ac/de Optoisolées « Optoisoliert « Optoaisladas
Il positivo o il negativo dellalimentazione + The positive or
DEUM.E08 negative power supply « Le positif ou négatif d'alimentation « "+"
Comune ingressi di posizione ’ oder "-"der Versorgung anschlieBen « El positivo o el negativo de
Common position input alimentacion
Commun entrées de position Due comuni indipendenti per posizione/segnalazioni + Two
Gemein Positionseingange independent commons for position/signals + Deux communs
Comun entradas de posicién DEUM.M16 indépendants pour position/signalisations * Zwei unabhéngige
Gemeinsame fiir Position/Anzeige * Dos comunes
independientes para posicion/sefializaciones
Stesso degli ingressi di posizione * The same for position inputs *
Comune frecce DEUM.E08 Méme des entrées de position » Ebenfalls fuer Positionseingénge
Common arrows * Mismo de las entradas de posicion
Commun fleches
Gemein Pfeile Separato dagli ingressi di posizione * Parted from the position
Comun flechas DEUM.M16 inputs = Séparé des entrées de position « Getrennt von
Positionseingénge * Separado de las entradas de la posicion
Comando trigger sintesi / gong DEUM.E08 TriggerA_utomatipo -Atomatic Trigger TriggerAtomatique .
Synthesizer trigger / gong command Automatische Trigger » Trigger Automatico
Commande trigger synthése / gong Trigger Automatico/manuale « Atomatic/manual Trigger * Trigger
Befehl trigger Synthese / gong DEUM.M16 Atomatique/manuel - Automatische/Manuelles Trigger « Trigger
Mando trigger sintesis / gong Automatico/manual
Visualizzazione frecce su display Dot DEUM.EO8 Scrolling/NO scrolling
Visualization arrows on Dot display
Visualisation fleches sur l'indicateur Dot
Pfeilanzeigung auf Punkt Matrix Anzeige Scrolling/no scrolling secondo marcia ascensore * Scrolling/ not
visualizacion de flechas en indicador de scrolling, depending upon the elevator direction * Scrolling / no
puntos DEUM.M16 scrolling selon la marche de l'ascenseur + Scrolling / nicht

scrolling abhéngig von der Aufzugsfahrt « Forma rotativa /sin
forma rotativa segtin marcha del ascensor

DEUM.E08 - DEUM.M16

r
|

-G
50

3.3.3 -Impostazione frecce
Arrow set-up « Configuration fleches ¢ Einstellung der Pfeile « Configuracion flechas

PRG

PRG o
2X

ADV

CO0 C1 C2

PRG

as

NO DATA
SAVING

CO0 = Frecce fisse * Fix arrows * Fleches fixes ¢ Pfeile Stehend « Flechas fija

C1=
C2=

Frecce scrolling * Scrolling arrows ¢« Fleches scrolling « Pfeile Laufend « Flechas scrolling
Dipendente da TRIGGER (vedere anche il § 2.4/ § 3.3.2) » TRIGGER dependent (See

also § 2.4 / § 3.3.2) - Dépendante de TRIGGER (voir également § 2.4/ § 3.3.2) «

Abhangig von "TRIGGER (Siehe auch § 2.4/ § 3.3.2) - TRIGGER dependiente (véase

también § 2.4/ § 3.3.2)
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3.3.2 -Impostazione codifica
Code set-up * Configuration codage * Einstellung der Kodierung « Configuracion codificacion

- Impostare il DEUM in funzione del tipo di codifica presente sull'impianto.
- Set up the DEUM according to the installation's type of protocol.

- Configurez le DEUM en fonction du type de protocole présent sur l'installation.
- Stellen Sie den DEUM in Abhangigkeit vom Typ der Kodierung der Anlage ein.
- Configure el DEUM en funcién del tipo de codificacion presente en la instalacion.

PRG
5

NO DATA
SAVING
- P
2 2X
« 5X
(L)
g =

PRG PRG

O\ v/

1 filo per piano (X01+X16) « 1 line per floor (X01+X16) « 1 fil par niveau (X01+X16) » 1 Draht je
Etage (X01+X16) « 1 hilo por piso (X01+X16)

= codice Gray * Gray code * code Gray * Gray Code * cédigo Gray

Mea
Autinor

= Sensore piano manuale (con ingresso frecce e trigger) « Manual floor sensor (with arrows and

trigger input) « Détecteur d'étage manuel (entrées fléches et trigger) « Manuelles Etagensensor
(mit eingange Pfeile und trigger) ¢ sensor piso manual (con entradas flechas y trigger)

1 filo per segmento ¢ 1 line per segment ¢ 1 fil par segment * 1 Draht je Segment * 1 hilo por
segmento

Sensore piano automatico (con frecce automatiche e trigger automatico) ¢« Automatic floor
sensor (with automatic arrows and automatic trigger) » Détecteur d'étage automatique (avec
fleches automatique et trigger automatique) * Automatischer Etagensensor (mit automatische
Pfeile und automatische Trigger) * sensor piso automatico (con flechas automatico y trigger
automatico)

= Codice binario * Binary code * Code binaire « Binar-Code * Codice binario

TKE

= 1 filo per piano (X01+X08) + segnalazioni * 1 line per floor (X01+X08) + indicators

1 fil par niveau (X01+X08) + voyants « 1 Draht je Etage (X01+X08) +Anzeigen
1 hilo por piso (X01+X08) + pilotos

1.2 - Funzionalita principali

Main features < Principales fonctionnalités < Hauptfunktionen < Funcionalidades
principales

IT)

EN)

FR)

DE)

ES)

e o o o o

Protocaolliin ingresso: 1filo per piano 1 filo per segmento « Binario/Gray 6 bit * seriale MEA/AUTINOR / TKE
Sensore di posizione indipendente

Diagnosticainterna: Led a bordo + messaggio sul display

Comando segnalazioni e lampada di emergenza presenti nel display di cabina

Comando messaggio scrolling di posizione e servizio per Display a matrice di punti

Comando differenziato frecce srolling-no scrolling in base al movimento della cabina

Programmabilita dell’encoder in fabbrica via seriale su commessa o sul sito tramite i due pulsanti ADV e PRG
Funzione “energy saving” per ridurre I'assorbimento quando I'impianto & inutilizzato

Input protocols: 1wire per floor « 1 wire per segment  Binary/Gray 6 bit « Serial MEA/AUTINOR / TKE
Independent position sensor

Selfdiagnosis: internal LED + message on position indicator

Signalization and emergency lamp controls are present in the cabin display box

Position and service scrolling message control for dot matrix display

Different scrolling / no scrolling arrows control depending upon the cabin movement

Encoder can be programmed in a serial way by DMG upon request on the order or directly on site through the
two pushbutton ADV and PRG

"Energy saving" mode to reduce power absorption when the systemisidle

Protocoles en entrée : 1 fil par étage ¢ 1 fil par segment « Binaire/Gray 6 bit  série MEA/AUTINOR / TKE
Capteur de position indépendant

Diagnosticinterne: Voyant LED a bord + message sur l'afficheur

Commande signalisations et éclairage de secours dans l'indicateur de cabine

Commande message scrolling de position et service pour indicateur dot matrix

Commande séparé fléches scrolling / no scrolling selon la marche de la cabine

Programmabilité de I'encodeur en usine en sériel sur commande ou sur chantier avec les boutons ADV et
PRG

Fonction "Energy saving" pour reduire |'absorption sil'ascenseur n'est pas utilisé

Eingangsprotokolle: 1 Draht je Etage * 1 Draht je Segment« Schiene/Gray 6 Bit « seriel MEA/AUTINOR / TKE
Unabhangiger Schachtkoipierungssensor

Interne Diagnose: Led an Bord + Meldung auf Display

Aktivierung der Anzeigen und Notrufbeleuchtung der FK- Digitalanzeige

Aktivierung der Scrollingpositionsmeldung und Scrollinganzeigenmeldung fur Punkt-Matrix
Digitalanzeige

Unabhangige Aktivierung der Pfeile — scrolling oder nicht scrolling in Bezug auf die Fahrtrichtung der
Kabine

Serielle Encoder Programmierung ab Werk laut Bestellung oder im Internet mittels ADV und PRG Taster
"Sparfunktion" um Verbrauch wahrend Nichtbenltzung des Aufzuges zu verringern

Protocolos en entrada: 1hilo por piso « 1 hilo por segmento * Binario/Gray 6 bit « serial MEA/AUTINOR / TKE
Sensor de posicion independiente

Diagnéstico interior: Led a bordo + mensaje en el indicador

Mando de pilotos y lampara de emergencia del indicador de cabina

Mando indicacién de pisos y de servicio rotativa para indicador de matriz de puntos

Mando separado flechas en forma rotativa /sin forma rotativa segiin marcha del ascensor

El codificador se puede programar en fabrica comunicacion serie bajo pedido o en la obra a través de los dos

pulsadores ADV y PRG

Funcion de "ahorro energético" para reducir la absorcion cuando el ascensor esté inactivo
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3.3.1 -Impostazione valore offset
(();C())NLNLEEC(':-F‘I’?)MSE-"IJBEANCHEMENTS Offset value set-up * Configuration valeurs décalage ¢ Einstellung des Offset-Wert

ANSCHLUSSE « CONEXIONES Configuracion valor offset

1 filo per piano / codice Gray PRG
DEUM.E08 1 line per floor / code Gray y—g

1 fil par niveau / Gray code
1 Draht je Etage / Code Gray

solo/only 1 hilo por piso / cédigo Gray TTr R
Ingressi di posizione (1 - 8) Alimentazione 12/24V dc Faston per collegamento schermo a terra eoe
Position inputs (1 - 8) Power supply 12/24V dc Faston connector to ground the screen eess S
Entrées de position (1 - 8) Alimentation 12/24 V cc Connecteur Faston pour branchement écrain a la terre
Positionseingange (1 - 8) Speisung 12/24V dc Fastonstecker fiir Erdanschluss . S o NO DATA
Entradas de posicion (1 - 8) Alimentacion 12/24V cc Faston de conexién de la pantalla a tierra N | x SAVING
Morsetti per collegamento display e sintesi vocale
Terminals for connecting display and voice synthesiser
Bornes de branchement afficheur et synthése vocale e 2X I 6X
Klemmen fiir den Anschluss von Display und Sprachcomputer o =
Bornes para conexion indicador y sintetizador vocal
OO
— w e PRC PRG
Ll e T || 3 $ £
geg8d8g2k 14 o Penee 8. Ha
|Egggggsgazs | <
2288 § = ALIM+/ ® Z Z
R X R LINE+ / N
INPUT 12/24VDC SHIELD / % Connettore programmazione
LINE - Programming connector
nn‘E DEUM.E08 ALIM-/ Connecteur de programmation
Programmierungsstecker
PREWIRED H Conector de programacién
En = error code DISPLAY |
An = offset valu = . .
SE - E:?z,jfvtx?:dz H g%ﬁfé?jeé‘itso gs"clgxn‘gsggslsat' - Impostare il valore di offset desiderato da 0 a 9. (vedere anche il § 3.3.4)
Dn = offset mode Branchementpaff}i/cheurs précablés - Enter the desired offset level from 0t0 9. (See also § 3.3.4)
n = ener savin 3 I Y Y
— mZ:uaI 9 FAlL— a Anschluss fir vorverkabelte Displays - Configurez |a valeur de décalage voulue de 0 2 9. (Voir également § 3.3.4)
RUN/WARNING — o) Conexion indicadores precableados - Stellen Sie den gewtinschten Offsetwert von 0 bis 9 ein. (Siehe auch § 3.3.4)
INPUT 12124VDC ) ) - Configurar el valor de offset deseado de 0 a 9. (véase también § 3.3.4)
R 1 g[ @ LED autodiagnosi
f£e8gs88gs g & Self-diagnosis LED
EX XX EXxX538 g @ > \Voyants d'autodiagnostic & LED A9 — 9 -8 -7 6 5 -4 3 -2 -
I — LED Selbstdiagnose A8 — 8 -7 6 -5 -4 3 -2 -
= LED autodiagnostico AT — 7 6 5 -4 3 2 -1 0 -
A6 — -6 -5 -4 -3 -2 -1 0 1 -
0O Tasti programmazione A5 — 5 4 3 o 1 0 1 2 )
Programming keys ) Ad — 4 3 2 A 0 1 2 3 ]
—» Touches de programmation
Programmierungstasten A3 — 3 -2 -1 0 1 2 3 4 -
Teclas programacion A2 — -2 A1 0 1 2 3 4 5 -
Frecce Al — -1 0 1 2 3 4 5 6 -
F)?\!T?]WS Default->A0 — 0 1 2 3 4 5 6 7 8
eches
Preile I L e e
h Flechas X01 X02 X03 X04 X05 X06 X07 X08 X__ @
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3.3 -Impostazioni personalizzate

Custom set-up ¢ Configurations personnalisées ¢ Personalisierte Programmierung ¢
Configuraciones personalizadas

> 2L X > (§33.4) -

- Impostazione valore Offset
- Offset Value set-up
Configuration valeurs décalage

Ingressi di posizione (1-8 / 9-16
Position inputs (1-8 / 9-16)

Entrées de position (1-8 19-16)
Positionseingange (1-8 / 9- 96)1

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc
Alimentation 12/24 V cc
Speisung 12/24V dc

Faston per collegamento schermo a terra

Faston connector to ground the screen

Connecteur Faston pour branchement écrain a la terre
Fastonstecker fiir Erdanschluss

i - Einstellung des Offset-Wert Entradas de posicion (1-8 / 9-16) Alimentacion 12/24V cc Faston de conexion de la pantalla a tierra

i - Configuracién valor offset

i - Impostazione codifica

! - Code set-up

| g@@ 2—» (§ 3.3.2) - Configuration codage

! - Einstellung der Kodierung Morsetti per collegamento display e sintesi vocale

! - Configuracién codificacion Terminals for connecting display and voice synthesiser
i ) Bornes de branchement afficheur et synthése vocale
| - Impostazione frecce Klemmen fiir den Anschluss von Display und Sprachcomputer
i 0@9 8 (§ 3.3.3) - érro::v set-up foch Bornes para conexion indicador y sintetizador vocal
i o —> .3.3) - Configuration fleches

i & - Einstellung der Pfeile 2000000000 DD

i - Configuracion flechas —

| Lidssssaec i ==

: - Modo Offset ¥gegfsscgzt il / S

i - Offset mode XRRggELogs5gzIm

| 2L ) Z— (§ 3.3.4) - Node Offset 53 EEIZEZmamy ©

: - Modo Offset L §x g LINE+ 7 N

: - Modus des Offsets POSITION INPUT 12/120V AC/DC SHIELD/’ ® Connettore programmazione

i . . . INE i

= RIMG ozowmis [ Sl i K

: - Energy saving !

: 2L T (§3.35) -Energy saving I Fognmengsiever

: - Energie-Sparfunktion An = offeetvalue PR ey | H prog

! - Ahorro energético G = arrow miode E Collegamento display precablati

i Lo N . Dn = offset mode FAIL H Pre-wired display connections

! - ImpOStaZIOnI prima visualizzazione Fn = energy saving RUNIWARNING\ Branchement afficheurs précéb|és

! - First visualization setting n = see manual AR Anschluss fiir vorverkabelte Displa
! o) s : L START [@ Iuss fur plays
| 3 — (§ 3.3.6) - Premiére visualisation PO A INPUT  INPUT, SOUND Conexion indicadores precableados
! m@_i) 2 - Einstellungswerk erster Anzeige 12120V ACIG 12120V, “Nput or P

! - Impostacion primera visualizacién 25834y 3 12120v 3[ @ LED autodiagnosi

i SE888E8268 z2 S -y B Self-diagnosis LED

! $ S - 4 B F B © S xoo S g

| SXxLxzExRs8gee g @ —® \Voyants d'autodiagnostic & LED

! veee joee, FTAVNSSSSSSSS—— — LED Selbstdiagnose

| g@@ 8 b § LED autodiagnéstico

| IE. i NI MY Tasti programmazione

i AQ i Programming keys

i L) NO DATA DATESRYING i | _ | —» Touches de programmation

i g SAVING i T Programmierungstasten

i i Teclas programacion

i ! Frecce Trigger sintesi / gong

i ! Arrows Synthesizer trigger / gong

| ! Fléches Trigger synthése / gong

i ! Pfeile Trigger Synthese / gong

i ! Flechas Trigger sintesis / gong
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2.1 -Ingressi paralleli di posizione
Parallel position inputs * Entrées paralléles de position ¢ Parallele Positionseingange *

Entradas de posicion paralelas

2.1.1- Configurazione 1 filo per piano
1 wire per floor set-up « Configuration 1 fil par niveau * Konfigurierung 1 Draht je Etage *

Configuracioén 1 hilo por piso

2.1.1.1 DEUM.E08 Ingressi « Inputs * Entrées * Eingange « Entradas : 1 + 8

v

v

Comune ingressi = collegare al positivo o al negativo dell'alimentazione
Inputs common = connect to the positive or negative of the supply
Commun entrées = brancher au positif ou negatif de I'alimentation
Gemeinsamer Eingénge = an "+" oder "-" der Versorgung anschliefen
Comun entradas = conectar al positivo 0 negativo de la alimentacién

Alimentazione ingresso 12/24V dc
Power supply input 12/24V dc « Alimentation entrée 12/24V cc
Speisung eingang 12/24V dc « Alimentacion entrada 12/24V cc

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

COM~

INPUT 12/24VDC

DEUM.E08

INPUT 12/24VDC

LD

Note:

- L'ingresso "01" corrisponde al piano
pit basso dell'impianto.

- The input "01" corresponds to the
lowest floor.

- L'entrée "01" correspond au niveau
inférieur de l'installation.

- Der Eingang "01" entspricht die untere
Etage derAnlage.

- La entrada "01" corresponde al piso
mas bajo de la instalacion.

= E

NI\

Impostazioni codifica - Code set-up

m @ (§ 3.3.2) - menu B=A

DEUM.E08 - DEUM.M16 peNG

|

3.2 -Impostazione di default
Default set-up * Configuration par défaut » Defaulteinstellungen « Configuracion de default

IT) E' possibile reimpostare tutti i valori di fabbrica del DEUM con la seguente procedura di RESET:

EN) AlIDEUM factory parameters can be reset using the following RESET procedure:

FR) Vous pouvez reconfigurer toutes les valeurs d'usine du DEUM en suivant la procédure suivante de Remise a zéro:
DE) Die Werkseinstellung des DEUM kann mit dem folgenden RESET-Vorgang zurtickgestellt werden:

ES) Es posible reconfigurar todos los valores de fabrica del DEUM con el siguiente procedimiento de RESET:

X ® ~[vse seee
P e Tot &
* -~

/) \
al
v

7 | N

La programmazione di default € impostata sulla configurazione:
1 filo per piano (BA) / Offset = 0 (AO) / Frecce tipo fisso (C0)

The default programming set-up is fixed at the position:
1 wire per floor (BA) / Offset = 0 (A0) / Fix arrows mode (CO)

La programmation par défaut est configurée sur la configuration:
1 fil par étage (BA) / Décalage = 0 (A0) / Fléches fixes (C0O)

Die Defaultprogrammierung ist auf die Konfigurierung eingestellt:
1 Draht je Etage (BA) / Offset = 0 (A0) / Pfeile Stehend (CO)

La programacién de default esta configurada en la configuracion:
1 hilo por piso (BA) / Offset = 0 (A0) / Flechas fija (C0)
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3.1 -Impostazioni di visualizzazione

Visualization settings * Parameétres d'affichage ¢ Anzeige-Estellungen * Impostacion
visualizatién

|T) Perimpostare una particolare lettera/cifra, portare la cabina al piano relativo e seguire lo schema.

EN) To set up specific letters/numbers, bring the lift to the relevant floor level and follow the diagram.

FR) Pour configurer un chiffre/une lettre précis/e, amenez la cabine & I'étage correspondant et suivez le schéma.

DE) Fahren Sie die Kabine auf die Etage der vorzunehmenden Einstellung und folgen Sie dem Schema, um
besondere Buchstaben bzw. Ziffern einzustellen.

ES) Para configurar una letra/cifra en particular, lleve la cabina al piso relativo a la configuracion de efectuar y
seguirel esquema.

Decine / Tens \2345 Unita / Unit
N s N |7
e TRV g PRG Pt P
| _eee aost ~ @84’% 2 - 5...’ oo ~
N 7 1 N
PRG NO DATA
SAVING
DATASSAVING 2345
PRG PRG /ABN
\? @QS \@D
’qB C D?’
N2 34 s . . L . , . )
ADV - Mostra in sequenza l'intera libreria di lettere/cifre visualizzabile sul display in uso.
- Shows the complete range of letters/numbers that can be displayed.
- I montre en séquence toute la librairie de chiffres/lettres pouvant étre visualisée sur I'afficheur utilisé.
- Zeigt in Abfolge das gesamte Archiv der Buchstaben/Ziffern, die auf dem verwendeten Display angezeigt
48cp€ werden konnen.

- Muestra en secuencia toda la libreria de letras/cifras que puede visualizarse en el indicador en uso.

0 i2345k6 188
7seg. ABLAEFLH! JFLTTAaPS-SEU LY =
- 474 ECE

Dot
Matrix

DEUM.E08 - DEUM.M16 peNG

2.1.1.2 m Ingressi * Inputs « Entrées « Eingénge * Entradas : 1 + 16

Comune ingressi (1+8) « Common input (1+8)
Commun entrées (1+8) « Gemein eingang (1+8) * Comun entrada (1+8)

v

Alimentazione ingresso 12/120V ac/dc
Power supply input 12/120V ac/dc + Alimentation entrée 12/120V calcc
Speisung eingang 12/120 Vac/Vdc « Alimentacion entrada 12/120V ca/cc

( ( » Alimentazione 12/24V dc
AN —

v

Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
— Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

POSITION INPUT 12/120V AC/DC

DEUM.M16

POSITION / ALARM INPUT
12/120V AC/DC
X O J o
g © = N o ¢ v ©
XX X X < X X
LY NN SN S

Impostazioni codifica - Code set-up

@ (§ 3.3.2) - menu B=0, B=A

COM X09-16—
COM X01-08~
X08
X07
X06
X05
X04
X03
X02
X01
@ ALIM -
ALIM+
EME
D%,

Note:
- L'ingresso "01" corrisponde al piano
piu basso dellimpianto.
- The input "01" corresponds to the
lowest floor.
- L'entrée "01" correspond au niveau
inférieur de l'installation.
> - Der Eingang "01" entspricht die untere
Etage derAnlage.
- La entrada "01" corresponde al piso
mas bajo de la instalacion.

AS
Al
C
(o]
Ll
[T 5
e 5 B

Alimentazione ingresso 12/120V ac/dc
» Power supply input 12/120V ac/dc « Alimentation entrée 12/120V calcc
Speisung eingang 12/120 Vac/Vdc « Alimentacion entrada 12/120V ca/cc

B=0 1 filo per piano (X01+X16) « 1 line per floor (X01+X16) « 1 fil par niveau (X01+X16)
= 1 Draht je Etage (X01+X16) « 1 hilo por piso (X01+X16)

1 fil par niveau (X01+X08) + voyants (X10+X14) « 1 Draht je Etage (X01+X08) + Anzeigen (X10+X14)

1 filo per piano (X01+X08) + segnalazioni (X10+X14) « 1 line per floor (X01+X08) + indicators (X10+X14)
B=A
1 hilo por piso (X01+X08) + pilotos (X10+X14) m
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2.1.2 - Configurazione 1 filo per segmento
1 wire per segment set-up « Configuration 1 fil par segment « Konfigurierung 1 Draht je
Segment + Configuracion 1 hilo por segmento

PROGRAMMAZIONE

PROGRAMMING - PROGRAMMATION
PROGRAMMIERUNG « PROGRAMACION

2.1.2.1  @IAVRAE

max 19 piani (-9, 0, 9)
max 19 floors (-9, 0, 9)
maxi 19 niveaux (-9, 0. 9)
max. 19 Etagen (-9, 0, 9)
max 19 pisos (-9, 0, 9

v

v

t@s ugit
2 &
f b
el el
-_— -
c

oA

Comune ingressi = collegare al positivo o al negativo dell'alimentazione
Inputs common = connect to the positive or negative of the supply
Commun entrées = brancher au positif ou negatif de I'alimentation
Gemeinsamer Eingénge = an "+" oder "-" der Versorgung anschliefen
Comun entradas = conectar al positivo o negativo de la alimentacién

Alimentazione ingresso 12/24V dc
Power supply input 12/24V dc « Alimentation entrée 12/24V cc
Speisung eingang 12/24V dc « Alimentacion entrada 12/24V cc

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

m—
/ sl —
853 =1 S
© 223 3 2
3d2 "= o
N
INPUT 12/24VDC ®
N
DEUM.E08 =
Q]
INPUT 12/24VDC @I
1
! O
I Y A B % c'Ig 7@
1/’77
N\

Impostazioni codifica - Code set-up

(@ (§3.3.2) - menu B=5

—»2[(J)] procraAM

Tasto di navigazione menu
Navigation menu key / Touche de navigation du menu
Taste fiir die Mentinavigation / Tecla de navegacién ment

=
——»3[[)] Apvance

Tasto di scelta valore
Set-up key / Touche de choix de la valeur
Taste fiir die Auswahl eines Werts / Tecla de eleccion valor

Mappa Menu * Menu map * Carte Menu * Ubersicht Menii + Mapa Ment

- Impostazioni di visualizzazione

- Visualization settings
%@—_/:) z—b (§ 31) - Paramétres d'affichage

- Anzeige-Einstellungen

- Impostacién visualizaciéon

- Impostazione di default

- Default set-up
x ( & ) X—» 3.2) - Configuration par défaut
= % (§ ) - Defaulteinstellungen

- Configuracién de default

- Impostazioni personalizzate

- Custom set-up

%@_l/_\) Z—» (§ 33) - Configurations personnalisées
- Personalisierte Programmierung
- Configuraciones personalizadas

- Visualizzazione errori
- Error list

> (§ 34) - Affichage des erreurs
- Fehleranzeige

© - Visualizacion errores

Pressione breve
Light touch / Pression bréeve
Kurzes Driicken / Presién breve

Pressione prolungata (> 3 secondi)
£) Z Extended touch (> 3 seconds) / Pression prolongée (>3 secondes) ﬁ

Léngeres Driicken (> 3 Sekunden) / Presion prolongada (> 3 segundos)
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2.8 -LED autodiagnosi

Self-diagnosis LED < Voyant d'autodiagnostic a LED < LED Selbstdiagnose ¢ LED
autodiagnostico « LED autodiagnosi

o tens unit
FAIL Funzionamento regolare 2.1.2.2 m e v
(rosso / red) @ (OFF) Regular operation 109 9,0, 99) — —,
— Fonctionnement normal max piani (-9, 0, , ’ , ,
RU(Niél‘llc\JléRylllyv?) @I (ON) Ordnungsgemafer Betrieb max 109 floors (-9, 0, 99) f -g b f -g b
g y _ Funcionamiento regular maxi 19 niveaux (-9, 0, 99)
max 109 Etagen (-9, 0, 99) e c € c
max 109 pisos (-9, 0, 99) - S
FAIL {i} (Lampeggiante) Rilevato un errore o » Comune ingressi « Common input
(rosso / red) | (Flashing) Eault dgt}iCtetq "~ Commun entrée * Gemein eingang * Comun entrada
— Erreur détectée
RUN / WARNING @ (ON) Fehler festgestellt Alimentazione ingresso 12/120V ac/dc
(giallo / yellow) Detectado un error » Power supply input 12/120V ac/dc « Alimentation entrée 12/120V calcc
— | | | | | | | Speisung eingang 12/120 Vac/Vdc « Alimentacién entrada 12/120V calcc
» Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc » Alimentation 12/24 V cc
FAIL — Encoder guasto o non programmato Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc
rosso / red Izl (ON) Encoder not working or not programmed
( ) N~ O W] | O N ~—
RUN / WARNING — Encodeur en panne ou non programmeé
. (OFF) Encoder defekt oder nicht programmiert
(giallo / yeliow) @ ] Encoder averiado o no programado %; é @ é é é é é é é % é @
1/ O AR el ol el el il — \
B ;eosifd S
Encoder guasto o non alimentato 22 Ema_ - =xIw S
/FAIdL @ (OFF) Encoder not working or no power supply 33 g s g S
(rosso / red) —— Encodeur en panne ou non alimenté @
RUN / WARNING @ (OFF) Encoder defekt oder nicht gespeist POSITION INPUT 12/120V ACIDC o
(giallo / yellow) ] Encoder averiado o no alimentado DEUM.M16 ‘ O
I i y | Tensi insufficient o
Lampeggiante ensione insufficiente 0
/FA"- {i} EFIasﬁin%% ) Insufficient voltage H
(rosso/red) “ —— Tension insuffisante
RUN / WARNING @ (OFF) Unzufeiqhendq Spannung POSITION / ALARM INPUT Q]
(giallo / yellow) ] Tension insuficiente 12/120V AC/IDC (0]
2888828 %
IV NN NN —
Note:
Il Led FAIL si accende per 1 secondo all'accensione dell'encoder. QOO
FAIL LED lits up for 1 second when the encoder is switched on. sl alel<o
La LED FAIL s'éclaire pendant 1 seconde lorsque l'encodeur s'allume. 2 et et i o B
Die Led FAIL leuchtet beim Einschalten des Encoders fiir eine Sekunde auf.
El Led FAIL se enciende por 1 segundo al encendido del encoder. Impostazioni codifica - Code set-up
m @ (§ 3.3.2) - menu B=5 ‘ﬂ
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2.1.3- Configurazione Gray/Binario

Gray / Binary set-up * Configuration Gray/Binaire « Konfigurierung Gray / Schiene

Configuracion Gray/Binario

2.1.3.1 DEUM.EO08

v

v

Comune ingressi = collegare al positivo o al negativo dell'alimentazione
Inputs common = connect to the positive or negative of the supply
Commun entrées = brancher au positif ou negatif de I'alimentation
Gemeinsamer Eingange = an "+" oder "-" der Versorgung anschliefen
Comun entradas = conectar al positivo o negativo de la alimentacion

Alimentazione ingresso 12/24V dc
Power supply input 12/24V dc « Alimentation entrée 12/24V cc
Speisung eingang 12/24V dc + Alimentacion entrada 12/24V cc

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

COM~

INPUT 12/24VDC

DEUM.E08

INPUT 12/24VDC

up

—DOWN —

QOO

ISEETNT

Impostazioni codifica - Code set-up

@ (§ 3.3.2) - menu B=1/7

2.7 -Uscita bus seriale DMG per display / sintesi vocale/ gong
Serial bus output for position indicator/voice synthesiser/gong * Sértie Liaison série DMG

pour afficheur/synthése vocale/gong -
Digitalanzeige/Sprachcomputer/Gong

Serielle DMG-bus Ausgang fir
+ Salida bus serie DMG para indicador/

sintetizador de voz/Gong

IT)
EN)
FR)
DE)

ES)

(U1 %)%)]

e = ALIM+

|§ & / © 1 ner
ALIM+/ ®

I Lnes N LINE

Q )

! LINE—/ Q) | ALIM-

I ALIM-/ ‘

|PREW|RED

I DISPLAY 4_

|

|

|

|

/WARNING —

Le uscite seriali a morsetti (4 fili) e a connettore (IDC 10 poli) permettono di collegare il DEUM a tutti i
componenti DMG di tipo seriale (display, sintesi vocale Caruso e gong).

Serial outputs (either using 4 wires terminals or 10 pin IDC plugs) allow you to connect DEUM to all DMG
serial type components (display, Caruso speech synthesiser and gong).

Les sorties seriales a bornes (4 fils) et le connecteur (IDC 10 poles) permettent de raccorder le DEUM a
tous les composants DMG de type serial (afficheurs, synthése vocale Caruso et le gong).

LDie serielle Ausgaenge (Schraubklemmen mit 4 Adern und IDC-10 poliger Flachbandkabel) ermdglichen
den Anschluss von allen seriellen DMG Komponenten (Digitalanzeigen, Sprachcomputer und Gong) mit
dem DEUM.

Las salidas con comunicacion serie (4 hilos) de bornes y de conector (10 pines IDC) permiten de conectar
el DEUM a todos los componentes DMG de tipo serie (indicadores, sintetizadores de voz Caruso y gong).

Sintesi vocale "Caruso” (ESY2000)
"Caruso" (ESY2000) voice synthesiser
Synthese vocale "Caruso” (ESY2000)
"Caruso" Sprachcomputer (ESY2000)
Sintetizador vocal "Caruso" (ESY2000)

Wire terminals DMG serial pos. indicators
Afficheur série DMG a bornes
DMG Serielle Anzeige mit Schraubklemmen

Display seriali DMG a morsetti
Indicadores seriales DMG a bornes

FAIL—

o[
[4
al

>
=]
=l

O e[ p

Display seriali DMG precablati
Pre-wired DMG serial pos. indicators
Afficheur série DMG précablés
Vorverkabelte DMG Serielle Anzeige
Indicadores seriales DMG precableados

A
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2.6 -Ingressi segnalazioni e lampada di emergenza

Indicators and emergency lamp inputs ¢ Entrées voyants et éclairage de secours
Eingénge Anzeigen und Notlicht « Entrada pilotos y ldmpara de emergencia

I DEUM.M16 pub pilotare via seriale le segnalazioni EN 81-28, sovraccarico, etc, e la lampada di

emergenza dei display multifunzione DMG, utilizzando gliingressi X10- X14

DEUM.M16 encoder can drive through its serial bus, EN 81-28, overload, car priority indicators of
DMG's multiplepurpose indicators by using X10—X14 inputs

Le DEUM.M16 permet de commander a travers la ligne seriale les signalisations EN 81-28, surcharge,
etc., etlalampe de secours des afficheurs multi-fonctions DMG, en utilisant les entrées X10-X14

Der DEUM.M16 kann seriell die EN81.28 Anzeigen, Uberlastanzeige, Notlicht, usw...,welche in der

Digitalanzeige integriert sind, durch Eingénge X10 - X14 ansteuem

EIDEUM.M16 puede gestionar por comunicacion serie los pilotos de la EN 81-28, el de sobrecarga,

etc. ylaluz de emergencia del indicador multi-funcién DMG, utilizando las entradas X10 - X14

i

Comune ingressi * Common input
Commun entrée » Gemein eingang ¢« Comun entrada
Alimentazione ingresso 12/120V ac/dc

Power supply input 12/120V ac/dc * Alimentation entrée 12/120V calcc
Speisung eingang 12/120 Vac/Vdc « Alimentacién entrada 12/120V ca/cc

Alimentazione 12/24V dc « Power supply 12/24V dc
Alimentation 12/24 V cc « Speisung 12/24V dc « Alimentacién 12/24V cc

Alimentando lingresso EME+ (alimentazione
emergenza 12/24 Vdc) viene attivata la

lampada d'emergenza
Upon powering the EME+ input (12/24V

IT)

solo /only EN)
CEIIID -~
DE)

ES)

‘
LOOPPPDPRDODD
|/ I //////./
g § 3 g l.'J E ; w
K 828333
= =
o o

L

POSITION INPUT 12/120V AGIDC @

DEUM.M16
RROW
POSITION / ALARM INPUT inpuT  START
121120V AC/DC 121120v  SOUND
, INPUT
25835 | 5
S
gz
NS

emergency supply) the emergency lamp is
activated

L'éclairage de secours est activée lors que
I'entrée EME+ est alimentée (alimentation
emergence 12/24Vdc)

Bei Versorgung des Eingangs EME + (Notstrom
12/24 Vdc) wird die Notrufbeleuchtung aktiviert

Dando alimentacion a la entrada EME +
(alimentacion de emergencia 12/24 Vcc) se

‘ activa la luz de emergencia

Impostazioni codifica

Code set-up

@ (8§ 3.3.2) - menu B;éo B;é5_|

[ AS =Allarme inviato / Alarm sent
L Alarme envoyé / Alarm gesendet / Envio de alarma
AR = Comunicazione stabilita/ Communication

[

DD

Ode m [

established / Communication établie / Alarm
empfangen / Comunicacion estabilizada

W =l

CC = Priorita cabina / Car priority
FK Prioritat / Prioridad cabina ;

OL = Sovraccarico / Overload / Surcharge / Uberlast /
Sobrecarga

LP = (§ 3.3.5) Risparmio energetico / Energy saving
Sparfunktion / ahorro energético

DEUM.E08 - DEUM.M16

CONG
G

!

v

v

Comune ingressi * Common input
Commun entrée + Gemein eingang * Comun entrada

Alimentazione ingresso 12/120V ac/dc
Power supply input 12/120V ac/dc * Alimentation entrée 12/120V calcc
Speisung eingang 12/120 Vac/Vdc « Alimentacion entrada 12/120V ca/cc

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

COM X09-16—
— COM X01-08~
G2
G1
GO

POSITION INPUT 12/120V AC/DC @

DEUM.M16

POSITION / ALARM INPUT
12/120V AC/DC

w o Q J o
< < O O 4

LD

O [

NN

Impostazioni codifica - Code set-up

@ (§ 3.3.2) - menu B=1/7
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2.2 -Ingresso seriale di posizione (MEA/AUTINOR/TKE)

MEA / AUTINOR / TKE serial inputs * Entrée série (MEA / AUTINOR / TKE) « Serieller
Positionseingang (MEA/AUTINOR/TKE) « Entrada de posicion serial (MEA/AUTINOR/ TKE)

2.2.1 DEUM.E08

Uscita display quadro di manovra
—— Control panel display output « Sortie afficheur armoire de manoeuvre
Ausgang Steuerunganzeige ¢+ Salida indicador cuadro de maniobra

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
> Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

v

VOOV
4 TYUY =]
8 55t ©
< < ®
@ S
INPUT 12/24VDC ®
DEUM.E08 | S
= I
(o]
INPUT 12/24VDC 1 @
! [e]
>3 O
LT
oS
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DEUM.E08 - DEUM.M16 peNG

Livello piano /N
Floor level A
Niveau étage
Etagenebene B
Impulsore superiore Impulsore inferiore Nivel piso
Upper sensor Lower sensor N
Impulseur supérieur @ Impulseur inférieur Min. m
Oberer Magnetschalter Unterer Magnetschalter 150 mm
Impulsor superior Impulsor inferior o
=5 —— il‘
Min. 90 mm
e ‘—0—0— il‘

Staffa fissata sul tetto cabina
Bracket fixed to cabin roof n
Etrier fixé sur le toit de la cabine
Am FK-Dach befestigter Bligel
Soporte fijado en el techo de la cabina

Velocita
Speed
12/24Vdc Viesse =
> Al : Geschwindigkeit
Alimentazione Velocidad

—  Power supply * Alimentation
Speisung * Alimentacién

NNl Y Yur izl DEUM.E08
= i |

/ i
8 23 S
== S Calamita
............... ®_ - T Magnet
Aimant
D y Magnet
12/24Vdc i Iman
> Alimentazione
— Power supply * Alimentation
Speisung * Alimentacion ﬂ
OOV OODOOD
Livello piano principale EO)
Main floor level (0)
4 g/ Z/ T Niveau étage supérieur (0) ——
5 S8 5% o Ebene der Hauptetage (0)
= 32 <= N Nivel piso principal (0)
LY TR
N

Note:

- Il Kit di sensori precablati + calamite e staffa e fornibile a richiesta.

- Pre-wired sensor Kit + magnet and bracket available on request.

- Le jeu de capteurs précablés + aimant et étrier est fourni a la demande.

- Der Kit der vorverkabelten Sensoren sowie Magnet und Bligel kénnen auf Anfrage geliefert werden. m
- El conjunto de sensores precableados + iman y soporte se suministra a pedido.



%ms DEUM.E08 - DEUM.M16

2.5 -Ingresso sensore posizione indipendente

Independent floor detection input « Entrée capteur position indépendant < Eingang
unabhangiger Positionssensor « Entrada de posicion independiente

Impostazioni codifica - Code set-up

© (§ 3.3.2) - menu B=6/4

|T) Se il quadro di manovra non fornisce i segnali relativi a posizione, direzione ed avvio messaggi sintesi
vocale, é possibile collegare all'encoder un kit di sensori di posizione autonomo.

Installazione:
Collegare al DEUM due sensori magnetici NC.
Posizionare due calamite sulla guida in corrispondenza di ciascun piano (entrambi gli impulsori
disimpegnati con cabina al piano)

@ Aggiungere una terza calamita al piano principale (0) che impegni entrambi gli impulsori con cabina al
piano (reset circuito dopo mancanza rete o errori di conteggio)

EN) Ifthe control panel does not provide signals for position, direction and voice messages, an automatic floor
detection kit can be connected to the encoder.

Installation:
Connect the two magnetic NC sensors to the DEUM.
Put two magnets on the corresponding guides for each floor (both sensors free with car at floor)
Add a third magnet to main floor (0) so that both sensors are engaged when car is at floor (system reset after
power shortage or errors in counting floors)

FR) Si le tableau de manceuvre ne fournit par les signaux sur la position, la direction et I'envoi des messages de
synthése vocale, vous pouvez brancher sur I'encodeur un jeu de capteurs de position autonome.
Installation:
Branchez surle DEUM deux capteurs magnétiques NC.
Placez deux aimants sur le guide en face de chaque étage (les deux impulseurs étant désengagés avec la
cabine al'étage)
@ Ajoutez un troisiéme aimant a I'étage principal (0) engageant les deux impulseurs avec la cabine a I'étage
(remise a zéro du circuit apres une coupure de courant ou des erreurs de décompte)

DE) Falls die Steuerung keine Signale fur Position, Richtung und Aktivierung des Sprachcomputers liefert, kann
ein Kit mitautonomen Schachtkopierungssensoren an den Encoder angeschlossen werden.

Installation:
Schlief3en Sie zwei Magnetschaltern NC an den DEUM an.
Positionieren Sie zwei Magnete an jeder Etage auf der Schiene (beide Impulsgeber der Kabine auf der
Etage sind nicht erregt)

® Flgen Sie einen dritten Magneten auf der Hauptetage (0) hinzu, der beide Impulsgeber der Kabine auf der
Etage schaltet (Reset der Schaltung nach Stromausfall oder Zahlfehlern)

ES) Si el cuadro de maniobra no suministra las sefiales relativas a posicidn, direccion e inicio mensajes
sintetizador vocal, es posible conectar un kit de sensores de posicién auténomo al encoder.

Instalacion:
Conecte dos sensores magnéticos NC al DEUM.
Posicione dos calamitas en la guia en correspondencia a cada piso (ambos impulsores no empleados con
cabina al piso)

@ Agregue un tercer iman al piso principal (0) que ocupe ambos impulsores con cabina al piso (reset circuito
después de falta de red o errores de conteo)

20

DEUM.E08 - DEUM.M16 peNG

Uscita display quadro di manovra
— Control panel display output « Sortie afficheur armoire de manoeuvre
Ausgang Steuerunganzeige ¢ Salida indicador cuadro de maniobra

Alimentazione 12/24V dc
Power supply 12/24V dc « Alimentation 12/24 V cc
> Speisung 12/24V dc « Alimentacion 12/24V cc

v

QOO DD
|/ S TR p— ‘
3z £Lif
Sz =3z O
g g < < ®
o o
L O
POSITION INPUT 121120V AC/DC @ o
DEUM.M16 N
@ I
POSITION /ALARMINPUT INPUT _ START Ql
121120V AC/DC 121120V s [@]
= 12120V
\/’77
NN MW
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pOYS  DEUM.E08 - DEUM.M16 DEUM.E08 - DEUM.M16 ~ BBME

2.3 -Ingresso frecce di direzione 2.4 -Ingresso trigger
Direction arrow input < Entrée fleches de direction ¢ Einstellung der Richtungspfeile * Triggerinput « Entrée Trigger  Eingang Trigger * Enrada trigger
Entrada flecha de direccién
Trigger MANUALE
m MANUAL Trigger « Trigger MANUEL
xolte: o i N ) » Alimentazione 12124V dc MANUELLES Trigger * Trigger MANUAL
el caso ael sensorl a4l posizione € Power supply 12/24V dc * Alimentation 12/24 V cc - £ . . ; 0 )
possibile abilitare I'opzione "sensore I—b Speisung 12/24V dc « Alimentacién 12/24V cc Impostazioni codifica - Code set-up Tr?ir::rlgzug?:nséodé?%zzzssoaggi gioziselltr)llcl)esjl\llglzirr?teg
piano automatico” (§ 3.3.2 - menu B=6) _ . >
senza utilizzare i morsettifrecce. é QO DDDDDQD © (§ 332) menu B#6 Th\_/o_caletDtl\_/lG Caruso" (ESY2000). MG G
The "automatic floor sensor" OptIOI'I (§ IS Input triggers voice messages on aruso

3.3.2 - menu B=6) for position sensors e .- (ESY2000)voice synthesiser.

can be enabled without using the arrows é ; :?-,/ 3/ E/ 3/ %/ Z’/g/é/; m/ = S START % CertT:e entrée g'e;limet d'arcltiver rl]?hl:eprc:/ductlionDc'\jAecs;

terminals. SeE2228238 3 - / INPUT n essag?s étage sur la synthése vocale
Dans le cas des capteurs de position vous < x g8 § § 32 ALIM+ / N 1?—L21V @ _Ca_ruso (ES_Y2000). _ _

pouvez activer [l'option "détecteur R e+ S o MltEtdlesem IdEmgang k?ng die Vgllede;]gabe O:GF

gitage automataue’ (§ 532 - mene o Wy | |||O L T

=6) sans utiliser les bornes des .

ﬂéc/’))es, _ nn‘E DEUM.E08 :'LT::/ S MedianLe esta c;entrlada es pg)sibl(cej iniciar la
Falls Schachtkopierungsensoren reproduccion de los mensajes de piso en

sintetizador vocal DMG "Caruso" (ESY2000).

g
\.
|—> Trigger sintesi vocale (12/120V ac/dc)

vorhanden sind, kann die Option
"Automatischer Etagensensor” (§ 3.3.2
- menu B=6) ohne Verwendung der
Klemmen der Pfeile aktiviert werden.

En el caso de los sensores de posicion es
posible habilitar la opcién "sensor piso
automatico” (§ 3.3.2 - menu B=6) sin
utilizar los bornes de las flechas

DISPLAY LEGEND PREWIRED

En = error code DISPLAY
An = offset value
Bn = input type

Cn = arrow mode
Dn = offset mode
Fn = energy saving|

Voice synthesizer trigger (12/120V ac/dc)
Trigger synthése vocale (12/120V calcc)

Trigger Sprachcomputer (12/120V ac/dc)
Trigger sintetizador vocal (12/120V calcc)

n = see manual FAIL—

INPUT 12/24VDC

Trigger AUTOMATICO
m AUTOMATIC Trigger » Trigger AUTOMATIQUE
AUTOMATISCHE Trigger * Trigger AUTOMATICO

Impostazioni codifica - Code set-up x‘e-,lt ?::aso dei sensori di posizione e

© (§ 3.3.2) - menu B=6 possibile abilitare I'opzione

"sensore piano automatico” (§
3.3.2-menu B=6) senza utilizzare
imorsetti Trigger (TRG).

The "automatic floor sensor" option

[©]

(@)
. e (§ 3.3.2 - menu B=6) for position
Impostazioni codifica - Code set-up JES NV =4O sensors can be enabled without

— X09/AD
—X10/8D
—X1icD
—X12/DD
—X13/ED
—X14/FD
—X15/GD
—X16
—uP
—pown = =
E
>
A
=z
E
ADV PRG @
ADV PRG )
\7@@ I E
\ .

D 7

Fleches MANUELS * MANUELLES Pfeile * Flechas MANUAL o ¢ using the Trigger (TRG) terminals.
© (§ 3.3.2) - menu B#6 A Dans le cas des capteurs de position

''''' hTséeTandal " T "~ " T ARROW ;T:R'T e vous pouvez activer ['option
POSITION / ALARM INPUT INPUT [Q] "détect d'ét. tomatique"
121120V AC/DC 121120V SIS;JSTD [] etecleur aetage automatique

x& (§ 3.3.2 - menu B=6) sans utiliser
U les bornes des Trigger (TRG).
O

£ 28824 é —
g g § g % % € § él él él g Do NOT ¢+ NE ggg colleggre Falls Schachtkopierung-sensoren
I T YN N SN SST ° NIC‘I:-IO'P Ri(;tecken . N(r)aggg;c?; vorhanden sind, kann die Option
"Automatischer Etagensensor” (§
3.3.2 - menu B=6) ohne
®®®®®®®®§§®®® Trigger AUTOMATICO Verwendung der K,em,),,en der
0]V R 11l AUTOMATIC Trigger « Trigger AUTOMATIQUE Trigger (TRG) aktiviert werden.
\\ AUTOMATISCHE Trigger * Trigger AUTOMATICO En el caso de los sensores de
- Impostazioni codifica - Code set-up posicion es posible habilitar la
Frecce salita/discesa * Upward/downward arrows opcion "sensor piso automatico”
m Montée déscente fleches « AUF/AB Pfeile « Flechas subida bajada © (§ 3.3 2) - menu B=6 (§ 3.3.2-menu B=6) sin utilizar los
12/120V ac/dc (calcc) +—m—— T

bornes del Trigger (TRG).




